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I Kamerakranwagen fur Rim- oder Femsehaitfnahmen 

Ein Kamerawagen fur Film- oder Fernsehaufnahmen m\t 
einem Fahrgestell und einem auf einer Saule angeordneten, 
um eine vertikale Achsa drehbar und um eine horizontaie 
Achae schwenkbar gelagerten Ausleger, an welchem bei- 
derseits seiner Schwenkachse an etnem Ende eine Plattform 
fur den Kameramann mit einer Halterung fur eine Rim- bzw. 
Femselilcamera und am anderen Ende ein in der Ausleger- 
lingaachse langsverfahrbares Gegengewtcht angeordnet 
stnd, waist auf der Oberseite (2) des Fahrgeatellea (1) ein die 
SSule (3) um eine zur Ebene (y-y) des Fahrgestellea (1 ) senk- 
recht atehende Achse (x-x) drehbar aufnehmandes Drehge- 
stjBll (4) auf und die Sdule (3) ist im Drehgestell (4) Ihrerseits 
um eine mit diesam mitdrehbare, zur Ebene (y-y) des Fahr- 
gestellea (1) parallele Schwenkachse schwenkbeweglich 
gelagert und die Schwenkachse (S) ist mit dam Drehgestell 
(4) verbunden bzw. in diasem gelagert und weist MIttel (17) 
zum Versehwenken der Saule (3) um die Schwenkachse (6) 
in Form eines Schwenkantriebes auf. 



IS « \ 


FIG.1 



C4 

m 

a. 


BUNDESDRUCKEREI 01.88 708869/144 


14/60 


1 

Patenunspradie 


OS 36 28 782 


1. Kamerakranwagen fOr Film- oder Femsehauf- 
nahmen mit emem Fahrgestell und einem an dess n 
Oberseite auf einer in die Hdhe ausfahrbaren Sfiule 
angeordneten, um eine vertilcale Achse drehbar 
und um eine horizontaie Achse schwenkbar gela- 
gerten und fallweise ausziehbaren Ausleger, an 
welchem betderseits seiner Schwenkachse an ei- 
nem Ende eine Plattform fflr den Kameramann mit 
einer Halterung fflr eine Rim- bzw. Femsehkamera 
und am anderen Ende ein in der Auslegerldngsach- 
se ISngsverfahrbares Gegengewicht angeordnet 
sind dadurch gekennzelchnet, daB auf der Ober- 
seite (2) des Fahrgestelles (1) ein die Sdule (3) um 
eine zur Ebene (y-yjdts Fahrgestells (1) senkrecht 
siehende Achse ^jr-x^ drehbar aufnehmendes Dreh- 
gestell (4) angeordnet ist und die Saule (3) im Dreh- 
gestell (4) ihrerseits um eine mit diesem mitdrehba- 
rc, zur Ebene (y-y) des Fahrgestelles (1) parallele 
Schwenkachse schwenkbeweglich gelagert und die 
Schwenkachse (5) mit dem Drehgestell (4) verbun- 
den bzw. in diesem gelagert ist und Mittel (17) zum 
Verschwenken der Sade (3) um die Schwenkachse 
(5) in Form eines Schwenkantriebes vorhanden 
sind. 

2. Kamerakranwagen nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daO die S^ule (3) einen teleskopie- 
rend aus- bzw. einfahrbaren Mast (7) mit im Quer- 
schnitt polygonalen und vorzugsweise rechtecki- 
gen, mit Fuhrungselementen (13) ausgebildeten Te- 
leskopelementen (8. 9. 10) aufweist. in deren Innem, 
vorzugsweise in der Mittelachse gelegen. eine hy- 
drauiische Kolben/Zyiinder-Einheit mit einem 
Hubstempel (14) angeordnet ist 

3. Kamerakranwagen nach Anspruch 1 oder 2, da- 
durch gekennzeichnet* daB der Mast (7) wenigstens 
drei Teleskopelemente (a 9. 10) aufweist, deren un- 
terstes (8) in der Schwenkachse (5) gelagert ist, und 
an deren oberstem (10) eiii Gabelkopf (11) mit der 
den Ausleger (12) schwenkbeweglich aufnehmen- 
den Schwenkachse (6) angeordnet ist 

4. Kamerakranwagen nach einem der Anspruche 1 
bis 3, dadurch gekennzeichnet daB die Schwenk- 
achse (6) zwischen dem Gabelkopf (11) des Mastes 
(7) und dem Ausleger (12) und die Schwenkachse 
(5) zwischen dem Drehgestell (4) und dem Mast (7) 
zueinander parallel angeordnet sind. 

5. Kamerakranwagen nach einem der Ansprilche 1 
bis 4. dadurch gekennzeichnet, dafi die zwischen 
jeweils zwei Teleskopelementen (8/9 bzw. 9/10) als 
FQhrungen zusammenwirkenden FOhrungselemen- 
le (13) als Paarungen von Fflhrungsrollen (15) des 
jeweils einen Elementes mit Fflhrungsschienen (16) 
des jeweils anderen Elementes ausgebildet sind 

6. Kamerakranwagen nach einem der Anspruche 1 
bis 5. dadurch gekennzeichnet daB die Teleskop- 
elemente (8. 9, 10) Mittel (18) zur .gegenseitigen 
Verriegelung aufweisen. 

7. Kamerakranwagen nach einem der Anspriiche 1 
bis 6, dadurch gekennzeichnet daB der in der 
Schwenkachse (5) gelagerte Mast (7) einen mit dem 
untersten Teleskopelement (8) verbundenen bzw. 
mit diesem kinematisch zusammenwirkenden, vor- 
zugsweise selbsthemmend ausgebildeten Schwenk- 
antrieb (17) aufweist 

8. Kamerakranwagen nach einem der AnsprOche 1 
bis 7, dadurch gekennzeichnet daB der Schwenkan- 


trieb (17) vorzugsweise als Schneckenradgetriebe 
bzw. entsprechend beispielsweise dem Achsschen- 
kel-Lenkgetriebe eines Kraftwagens ausgebildet 
ist 

5 9. Kamerakranwagen nach einem der AnsprOche 1 
bis 8. dadurch gekennzeichnet, daB der Mast (7) in 
seiner Sch wenkebene senkrecht zur Schwenkachse 
(5) beiderseits gegen RQckstelleleraente (19, 20) ab- 
gestOtzt ist und diese vorzugsweise als Gasdruckfe- 

to dem ausgebildet sind 

10. Kamerakranwagen nach einem der AnsprOche 
1 bis 9. dadurch gekennzeichnet, daB das Drehge- 
stell (4) eine auf einem Kugeldrehkranz (21 ) aufge- 
baute Plattform (22) ist und diese einen Site- bzw. 

15 Stel^latz (23) fOr einen Operator sowie einen 
Drehantrieb (24) zum Verschwenken der Sftule (3) 
bzw. des Mastes (7) um die vertikale Achse (x-x) 
aufweist 

1 1. Kamerakranwagen nach einem der AnsprOche 
20 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB bei einer an 

sich bekannten Ausgestaltung des Auslegers (12) 
mit einem Aufienteil (25) und einem aus diesem 
teleskopierend ausziehbaren Innenteil (26)» wo- 
durch der Ausleger (12) verlfingerbar ist und an der 

25 Spitze (34) des Innenteils (26) die Plattform ange- 
lenkt ist, der Ausleger wenigstens zwei durch 
Sperrmittel (28) arretierbar vorgegebene deflnierte 
Ungeneinstellungen aufweist und die Niveauregu- 
lierung der Plattform (27) automatisch fiber eine 

30 kinematisch-zwangsweise Parallelogramm-Ge- 
ienkanordnung (29) mit einem Lenkorgan (30) vor- 
genommen wird, wobei dieses Mittel (33) zur Ein- 
steilung und Arretierung des Abstandes seiner Ge- 
lenkpunkte (31, 32) nach Mafigabe der Auslegerl&n- 

35 ge aufweist oder gegen ein jeweils passendes Lenk- 
organ (30) austauschbar ausgebikiet ist 

Beschreibung 

40 Die Erfindung betrifFt einen Kamerakranwagen fOr 
Film- Oder Femsehaufhahmen mit einem Fahrgestell 
und einem an dessen Oberseite auf einer in (fie HOhe 
ausfahrbaren Saule angeordneten, um eine vertikale 
Achse drehbar und um eine horizontaie Achse schwenk- 

45 bar gelagerten und fallweise ausziehbaren Ausleger, an 
welchem beiderseits seiner Schwenkachse an einem En- 
de eine Plattform fflr den Kameramann mit einer Halte- 
rung fur eine Film- bzw. Femsehkamera und am ande- 
ren Ende ein in der Auslegeriangsachse l&ngs verfahrba- 

50 res Gegengewicht angeordnet sind. 

Aus der US-PS 22 24 901 ist ein Wagen mit einer 
Kamera fOr Filmauf nahmen bekannt, bei dem ein an der 
Oberseite des Wagens befestigter dreh- und schwenk- 
barer Ausleger vorhanden, an dessen Spitze die Halte- 

55 rung der Filmkamera angeordnet ist 

Der bekannte Kamerakranwagen ist un Grunde ge- 
nommen eine dreirftdrige Schubkarre fflr die Positionie- 
rung und das Verfahren einer Kamera innerhalb eines 
geschlossenen Aufnahmeortes wflhrend der Dreharbei- 

60 tea Dabei steht der Kameramann neben dem GerSt 
Eine Sitzmdgiichkeit f Or den Operator ist nicht v rgese- 
heainf Igedessenkann der Kameramann nicht worauf 
es beim Anmeldungsgegenstand in bes nderer Weise 
ankommt mit der Kamera zusammen in einer hochmo- 

65 bilen und sehr beweglichen Arbeitseinheit Mensch/Ma- 
schine verschmelzen. Dies ist aber fflr besonders expo- 
nierte Aufnahmen, insbes ndere bei AuBenaufnahmen, 
bei heutiger aufwendiger KamerafOhrung w&hr nd 
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Film- Oder Femsehaufnahmen unbedingt erforderlich. 
Auch laBt die bekannte Vorrichtung Aufnahmen aus 
einer HOhenlage entsprechend einer Vogelperspektive 

nichtziL 

Im Unterschied hi rzu zeigt die GB-PS t4 85 483 ei- 
nen Wagen mit einer Kamera fOr Filmaufnahmen, wel- 
Cher eine Plattform fOr den ICameramann aufweist Bei 
dieserbekanntenV rricbtungisteineeint ilig Kolben/ 
Zytinder-Einheit vorgesehen, urn zwei teledcopierend 
ineinander gefflhrte Elemente des Auslegers auszufah- 
ren. Dabei ist dieser Ausleger in einer Dreigelenkanord- 
nung in einer solchen Wdse angelenkt daB er weder um 
eine vertikale Achse drehbar noch um eine hortzontale 
Achse schwenkbar ist PQr einen Kameraschwenk muO 
daher der fahrbare Untersatz von Hand umdirigiert 
werden. 

Wihrend einer solchen Fahrbewegung ist aber infol- 
ge der dabei auftretenden ErscfaQtterungen eine Kame* 
raeinsteiiung oder flieBende Bildposidonsanderung 


gestelles die Mdgiichkeit geschaffen, die Sflule ihrerseits 
im Drehgestell in einer zur Schwenkachse senkrechten 
Schwenkebene drehbeweglich zu lagem. 
Wahrend bei bisher bekannten Kamerakranwagen 
5 mit einem auf einer Sdule um eine horiz ntale Achse 
schwenkbaren Ausleger bei unverrOckbar vcrtikalcr 
Position der Sdule der Kameramann mit der Kamera 
beim V rschwenken des Auslegers auf einer Kreisbahn 
bewegt wurde, kann nunmehr durch eine Kombination 
10 der Schwenkbewegung von Ausleger und der den Aus- 
leger tragenden SSule eine linear-vertikale Einstellung. 
der Plattform erfolgen. Weiterhin kann bei einer kombi- 
nierten Bewegung einerseits, durch Verschwenken der 
Siule und andererseits des Auslegers eine in horizonta- 
ls ler Richtung erfolgende lineare Bewegung der Plattform 
vorgenoromen werden. Dazwischen liegend sind alle 
nur denkbaren Bewegungskombinationen einschlieDlich 
einer Drehung um die vertikale Achse mdglich. 
Mit grofiem Vorteii sieht eine Ausgestaltung vor. dafl 


nicht mOgiich. Auch ist der ICameramann infolge der 20 die Siule einen teleskopierend aus- bzw. einfahrbaren 


begrenzten Beweglichkeit der bekannten. Vorrichtung 
maximal um einen Meter mit der Kamera anhebbar 
untergebracht 

Auch dieser bekannte Kamerawagen ist gemflB seiner 
Konzeption lediglich geeignet, um sehr eng begrenzte 
Kamerapositionen fOr Innenaufnahmen zu gestatten, 
bei denen ein fliefiender Kameraschwenk oder eine ra- 
sche Positionsfinderung nIcht beabsichtigt ist 
Der Erfmdung iiegt die Aufgabe zu Grunde, mit be- 


Mast mit im Querschnitt polygonalen und vorzugsweise 
rechteckigen, mit Fflhrungselementen ausgebildeten 
Teleskopelementen aufweist in deren Inneren vorzugs- 
weise in der Mittelachse gelegen, eine hydraulische Kol- 
ben/Zylinder-Einheit mit einem Hubstempel angeord- 
net ist 

Durch den teleskopierend ausfahrenden Mast mit 
rechteckigen und in Fflhrungselementen gefQhrten Te- 
leskopelementen werden nach Art eines Teleskop-Aus- 


vorzugt einfachen Mitteln einen Kamerakranwagen ftlr 30 legerkranes die bei Schrdgstellung in der SSule wirken- 

FOm- Oder Femsehaufnahmen mit einem Pahrgestell den Biegekrlfte unschadlich aufgefangen. und zwar mit 

der eingangs genannten Art zu schaffen, der schnell und bekannten und sehr einfachen Mitteln. 

unproblematisch an den Ort seiner Anwendung fahrbar Sehr vorteilhaft weist dabei der Mast wenigstens drei 

und dort das Einfangen von Aufnahmen aus sehr unter- Teleskopelemente auf. deren unterstes in der Schwenk- 

schiedlichen Positionen zuliBt wobei insbesondere eine 35 achse gelagert ist und an deren oberstem ein Gabelkopf 

solche kinematische Ausgestaltung gefordert wird. mit der den Ausleger schwenkbeweglich aufnehmenden 

durch welche der Kameramann mit der iCamera in einer Schwenkachse angeordnet ist 

linearen, vertikalen Bewegungsrichtung geliftet oder Weiterhin ist sehr vorteilhaft die Schwenkachse zwi- 

abgesenkt und femer, fallweise auch gleichzeitig, um schen dem Gabelkopf des Mastes und dem Ausleger 

eine vertikale Achse verschwenkt werden kann, und 40 sowie die Schwenkachse zwischen dem Drehgestell und 


dies insbesondere mit einem wahrend der Verschwen- 
kung verinderllch emstellbaren Schwenkradius. Dabei 
soil die hierbei erforderliche Niveauregulierung der 
Plattform automatisch und unabhangig von den vorge- 
nannten Einstellungen des Auslegers mit besonders ein- 
fachen und insbesondere erschfltterungsfreien und ge- 
rftuschfreien Mitteln erfolgen, und schlieBlich soil dabei 
auch die Mdgiichkeit bestehen, Kameramann und Ka- 
mera zusammen in einer horizontalen Bewegungsrich- 
tung bei unbewegtem Fahrgestell zu fahren. 

Die Ldsung der gestellten Aufgabe gelingt bei einem 
Kamerakranwagen der eingangs genannten Art mit ei- 
ner erfmdungsgema&en Ausgestaltung dadurch, daB auf 
der Oberseite des Fahrgestelles ein die Saule um eine 


45 


50 


dem Mast zueinander parallel angeordnet Bei Ver- 
schwenkung der Saule bzw. des Mastes ergeben sich 
dabei sowie bei unveranderter Neigung des Auslegers 
Reiativbewegungen desselben in einer zu den beiden 
Achsen senkrechten Ebene. 

Eine vorteilhafte Ausgestaltung sieht weiter vor, daB 
die zwischen jeweils zwei Teleskopelementen aU Fuh- 
rungen zusammenwirkenden FQhrungselemente als 
Paarungen von Fuhrungsrollen des jeweils einen Ele- 
mentes mit Fiihrungsschienen des jeweils anderen Ele- 
mentes ausgebildet sind. Hierdurch ergibt sich eine 
kompakte, einfache und wirkungsvolle Fflhrung unter 
Verwendung an sich bekannter Mittel. 
Zur Festlegung in unterschiedlichen Hdhenlagen ist 


zur Ebene des Fahrgestelles senkrecht stehende Achse 55 weiterhin vorgesehen, daB die Teleskopelemente Mittel 

drehbar aufnehmendes Drehgestell angeordnet ist und zur gegenseitigen Verriegelung aufweisen. Dies konnen 

die saule im Drehgestell ihrerseits um eine mit diesem im einfachsten Falle Steckbolzen sein. die durch ent- 

mitdrehbare. zur Ebene des Fahrgestelis parallele sprechend . vorgesehene Bohrungen der Teleskopele- 

. Schwenkachse schwenkbeweglich gelagert und die mente hindurchgesteckt werden. Eine derartige Steck- 

Schwenkachse mit dem Drehgestell verbunden bzw. in 60 bolzen verriegelung ist extrem unkompliztert wirkungs- 

diesem gelagert ist und Mittel zum Verschwenken der voll und vor allem stcher. 

saule die Schwenkachse in Form eines Schwenkantrie- Weiterhin sieht eine vorteilhafte Ausgestaltung vor, 

bes vorhanden sind daB der in der Schwenkachse gelagerte Mast einen mit 

Durch die Anordnung eines die Saule drehbar aufneh- dem uniersien Telesk pelement verbundenen bzw. mit 

menden Drehgestells ergibt sich eine sehr kompakte 65 diesem kinematisch zusammenwirkenden, vorzugsweise 

und mit gr Bern Vorteii sehr sichere Drehlagerung von selbst hemmend ausgebildeten Schwenkantrieb auf- 

Saule und Ausleger. Weiterhin wird durch Verlegung weist 

des Drehlagers auf eine Ebene dicht berhalb des Fahr- Als solcher hat sich in der Praxis ein Schneckenradge- 
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triebc bzw. ein Antrieb entsprechend beispielsweise 
dem Achsschenkel-Lcnkgetriebe cines Kraftwagens be- 
wahrt, und zwar infolge der damit verbundenen bes n- 
ders einfachen und stcheren Ausf Qhning. die sich aus der 
selbst hemmenden Wirkung ein r derarttgen Getriebe- 
an rdnungergibt 

Eine Ausgestaltung sieht mit groBem Vorteil weiter- 
hin vor« daB der Mast in seiner Schwenkebene senkrecht 
zur Schwenkachse beiderseits gegen Radcstellelemente 
abgestatzt ist und diese vorzugsweise als Gasdnickfe- 
dern ausgebildet sind. 

Durch diese Ausgestaltung wird einem mit der 
Schwenkneigung sich vergrdBemden Moment des Ma- 
stes eine RUckstellkraft entgegengesetzt. die bei ent- 
sprechender Auslegung der Federcharakteristik in 
praktisch alien Schwenktagen weitestgehend zu einem 
Gleichgewichtszustand der Krafte fuhrt . 

Eine Ausgestaltung sieht wetter mit Vorteil vor, daB 
das Drehgestell eine auf einem Kugcldrchkranz aufgc- 
baute Plattform isi und diese einen Sitz- bzw. Stehplatz 
fflr einen Operator sowie einen Drehantrieb zum Ver- 
schwenken der SSule bzw. des Mastes urn die vertikale 
Achse aufweisL Weil Gerauschlosigkeit bei der Bet&ti- 
gung des Kamerakranwagens oberstes Gebot \sU kann 
beispielsweise ein derartiger Drehantrieb im einfach- 
sten Falle ein Gummi-Reibradantrieb fQr Handbetati- 
gung sein. Dies schlieBt jedoch die Verwendung anderer 
bekannter Mittel wie eines hydraulischen oder gc- 
rauscharmcn Elektro-Antriebes nicht aus. 

Eine weiiere vorteiihaftc Ausgestaltung des Kamera- 
kranwagens. wobei dieser eine an sich bekannte Ausge- 
staltung des Auslegers mit einem AuBenteil und einem 
aus diesem teleskopierend ausziehbaren Innenteil auf- 
weist wodurch der Ausleger veriangerbar ist und an der 
Spiize des fnnenteils die Plattform tragt, sieht vor, daB 
der Ausleger wenigstens zwei durch Sperrmittel arre- 
tierbar vorgegebene defmierte Langeneinstellungen 
aufweist und die Niveauregulierung der Plattform auto- 
matisch Uber eine kinematisch-zwangsweise Parallelo- 
gramm-Gelenkanordnung mit einem Lenkorgan vorge- 
nommen wird, wobei dieses Mittel zur Enstellung und 
Arretierung des Abstandes seiner Gelenkpunkte nach 
MaBgabe der Auslegerlange aufweist^ oder gegen ein 
jeweils passendes Lenkorgan austauschbar ausgebildet 
ist. 

Es wird denmach durch die vorgegebenen Fbdangen 
des Auslegers in wenigen durch Sperrmittel arretierba- 
ren Positionen und entsprechend angepaBte einstellba- 
re Oder austauschbare Langen des Lenkorganes bzw, 
seiner Gelenkpunkte die Beibehaltung der bekannten 
und in der Praxis bewahrten. extrem unkomplizierten 
und sicheren Parallelogramm-Gelenkanordnung zur 
Niveauregulienmgder Plattform beibehalten. 

Die Erfindung wird in schematischen Zeichnungen in 
einer bevorzugten AusfOhrungsform gezeigt, wobei aus 
den Zeichnungen weitere vorteilhafte Einzelheiten der 
Erfindung entnehmbar sind 

Die Zeichnungen zeigen im einzelnen: 

Fig. I eine Seitenansicht eines Kamerakranwagens, 

Rg. 2 den Kranwagen in Draufsicht, mit abgenomme- 
nem Ausleger. 

Fig. 3 eine rein schematische Darstellung eines Bewe- 
gungsablaufes. wobei die Plattform in einer vertikalen 
Richtung auf- und abbewegt ist. 

Fig. 4 eine ebenfalls rein schematische Darstellung 
eines Bewegungsablaufes der Plattform in mehreren in 
horizontaler Richtung einnehmbaren Stellungen. 

Fig. 5a und 5b den Ausleger des Kamerakranwagens 


in zwei arretierbar vorgegebenen definierten Langen- 
einstellungen sowie die zugeordnete Niveauregulic- 
rungseinrichtung der Plattform mit iner Parallelo- 
gramm-Geienkanordnung, in rein sch matischer An- 
5 sieht 

Der in FigA dargestellte Kamerakranwagen fOr 
Film- Oder Ferns haufnahmen weist ein Fahrgestell 1 
und eine an dessen Oberseit auf einer in die H6he 
ausfahrbaren Siule 3 angeordneten, um eine vertikale 

to Achse X'X drehbar und um eine horizontale Achse 6 
schwenkbar gelagerten Ausleger. Dieser ist im gezeig- 
ten Beispiel insbesondere gemaB den Rg. 5a und 5b mit 
einem AuBenteil 25 und einem aus diesem teleskopie- 
rend ausziehbaren Innenteil 26 ausgebildet, wodurch 

15 der Ausleger veriangerbar ist An der Spitze 34 des 
innenteils 26 ist die Plattform 27 angelenkt Am Gegen- 
ende 35 ist der Ausleger 12 mit einem langsverf ahrbaren 
Gegengewicht 36 ausbalanciert Zum Verfahren kann 
beispielsweise fQr reinen Handbetrieb eine Bewegungs- 

20 spindel 37 mit einer Kurbd 38 vorgesehen sein. 

In erTmdungswesentlicher Ausgestaltung weist der 
Kamerakranwagen auf der Oberseite 2 des Fahrgestells 
1 ein die Saule 3 um eine zur Ebene^-^des Fahrgestells 
1 senkrecht stehende Achse jt-jt drehbar aufnehmendes 

25 Drehgestell 4 auf. 

Weiterhin ist in erfindungswesentlicher Ausgestal- 
tung die saule 3 im Drehgestell 4 ihrerseits um eine mit 
diesem mit drehbare, zur Ebeney-ydes Fahrgestelles 1 
paralleie Schwenkachse scfawenkbeweglk^h gelagert 

30 Die Schwenkachse 5 ist ihrerseits mit dem Drehgestell 4 
verbunden bzw. in diesem gelagert SchlieBlich weist die 
schwenkbare Sfiule 3 Mittel 17 zum Verschwenken um 
die Schwenkachse 5 in Form eines Schwenkantriebes 
auf. 

35 Wie aus der Zusammenschau der Rg. 1 und 2 ersicht- 
lich. weist die Saule 3 einen teleskopierend aus- bzw. 
einfahrbaren Mast 7 mit im Querschnitt polygonalen 
und vorzugsweise rechteckigen, mit FQhrungselemen- 
ten 13 ausgebildeten Teleskopelementen 8, 9, 10 auf. In 
40 deren Innem. vorzugsweise in der Mittelachse gelegen, 
befindet sich eine hydraulische Kolben/Zylinder-Einheit 
mit einem Hubstempel 14. Dieser bildet den Hubantrieb 
fur den teleskopierenden Mast 7. Dieser entspricht, wie 
aus der Darstellung der Fig. 1 und 2 ersichtlich. in sei- 
45 nem grundsatzlichen Aufbau den Teleskopmast eines 
dem Stand der Technik entsprechenden Mobilkranes. 
Er besitzt wenigstens drei Teleskopelemente 8, 9, 10, 
deren unterstes 8 in der Schwenkachse 5 gelagert ist. 
und an deren oberstem 10 ein Gabelkopf 11 mit der den 
50 Ausleger 12 schwenkbeweglich aufnehmenden 
Schwenkachse 6 angeordnet ist Schwenkachse 6 im Ga- 
belkopf 11 und Schwenkachse 5 im Drehgestell sind 
parallel zueinander angeordnet Beim Mast 7 sind die 
zwischen jeweils zwei Teleskopelementen 8/9 bzw. 
55 9/10 als FQhrungen zusanmienwirkenden FOhrungsele- 
mente 13 mit einer Paarung von jeweils FOhrungsrollen 
15 des einen Elementes mit FQhrungsschienen 16 des 
jeweils anderen Elementes ausgebildet Weiterhin wci- 
sen die Teleskopelemente 8, 9, 10, wie dies rein schema- 
60 tisch in den Rg. 5a und 5b dargestellt ist Mittel 18 zur 
gegenseitigen Verriegelung auf. Diese sind im einfach- 
sten Falle als Sicherungsstecker ausgebildet und durch 
entsprechende Bohrungen in den einzelnen Elementen 
8. 9. 10 durchsteckbar. Eine d rartige Verriegelung ist 
65 sowohl extrem einfach als auch extrem sicher. 

Der in der Schwenkachse 5 gelagerte Mast 7 weist 
gemaB Darstellung in den Rg. 1 und 2 einen mit dem 
untersten Teleskopelement 8 verbund nen bzw. mit die- 
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sem kinematisch zusammenwirkenden, vorzugsweise 
selbsthemmend ausgebildeten Schw nlcantrieb 17 auf. 
Dieser kann beispielsweise als Schneckenradg triebe 
Oder entsprechend einem Achsschenkel-Lenkgetriebes 
cines Kraftwagens ausgebildet und mit inem Handrad 5 
betfitigbar $ in. Selbstverstflndlich kann auch etn moto- • 
rischerAntriebhi rfOrvorgesehenseiiL 

Weiterhin ist in rfindungswesentficher Ausgestal- 
ttmg der Mast 7 in seiner Schwenkebene senkrecht zur 
-Schwenkachse 5 beiderseits gegen RQckstellelemente lo 
19, 20 abgestOtzt und diese sind vorzugsweise als Gas- 
dnickfedem ausgebildet Auf diese Weise ist der Mast 7 
in jeder Schriglage gewichtsentlastet abgestQtzt 

Weiterhin weist das Drehgestell 4 in erfindungswe- 
sentUcher Ausgestaltung eine auf einem Kugeldreh- is 
kranz 21 aufgebaute Plattform 22 auf. Diese ist nach 
einer Seite 59 hin radial verl&ngert und weist dort einen 
Sitz- bzw. Stehplatz 23 fOr einen Operator sowie einen 
Drehantrieb 24 zum Verschwenken der Siule 3 bzw. des 
Mastes7umdievertikaIeAchsex-jrauf.DasFahrgestell 20 
1 weist im Qbrigen beispielsweise dne zum Rangieren 
sehr vorteilhafte [>oppeIachsanordnung 40 auf und be* 
sitzt an seinen duOeren Enden Feststellspindeln 4t 

Wie bereits vorgSngig erwahnt. ist der erfindungsge- 
mafi ausgebildete Kamerakranwagen infolge der M6g> 25 
lichkeit einer Neigung des Mastes 7 gegenQber der ver- 
tikalen Ebene x-x in der Lage. die Plattform 27 gem§B 
schematischer Darstellung in Rg. 3 beispielsweise in ei- 
ner rein vertikalen Bewegungsrichtung entsprechend 
dem Pfeil 42 einzustellen. Andererseits kann, ebenfalls 30 
infolge der in Fig. 4 mit strichpunktierten Unien rein 
s^ematisdi dargestellten Kippneigungen des Mastes 7 
bei gleidizeitiger HOhenkorrektur die Plattform 27 in 
einer horizontden Ebene gemifi dem Pfeil 43 verfahren 
werdea Dies ist in den Fig. 3 und 4 rein schematisch mit 35 
den Steliungen A, B, C angedeutet Gleichzeitig kann 
jedoch auch der Ausleger 12 urn die vertikale Achse x-x 
entsprechend dem Kurvenpfeil 44 zusfltzlich auch noch 
gedrehtwerden. 

Weiterhin ist mit einer sehr vorteilhaften und erfm- 40 
dungswesentlichen Ausgestaltung vorgesehen, dafi bei 
einer an sich bekannten Ausgestaltung des Auslegers 12 
mit einem AuBenteil 25 und einem aus diesem telesko- 
pierend auszieiibaren Innenteil 26, wodurch der Ausle- 
ger 12 verlftngerbar ist und an der Spitze 34 des innen- 45 
teils 26 die Plattform 27 angelenkt ist der Ausleger 
wenigstens zwei durch Sperrmittel 28 arretierbar vor- 
gegebene defmierte Langeneinstellungen aufweist Die- 
se Steliungen sind rein schematisch in den Fig. 5a und 5b 
dargestellt Auch in diesem Falle kOnnen die Sperrmittel 50 
28 als einfache Steckbolzen ausgebildet sein. Bei dieser 
Anordnung ist vorgesehen, dafi die Niveauregulierung 
der Plattform automatisch Qber eine kinematisch- 
zwangsweise Parallelogramm-Gelenkanordnung 29 mit 
einem Lenkorgan 30 vorgenommen wird, wobei dieses 5S 
Mittel 33 zur Einstellung und Arretierung des Abstan- 
des seiner Gelenkpunkte 31 und 32 nach MaOgabe der 
Auslegerlflnge aufweist oder gegen ein jeweiis passen- 
des Lenkorgan 30 a'ustauschbar ausgebildet Ist 

Es kdnnen aber auch zwei an defmierter Stelle mit 60 
unterschiedlichem Abstand vom Gelenkpunkt 31 ange- 
ordnete Gelenkpunkte 32, 32* vorgesehen sein, die wahl- 
weise bei entsprechender Langeneinstellung des Ausle- 
gers 12 in Wirkungsverbindiing mit den dafOr vorgese- 
henen Schamieren am verlangerten Gabelkopf 11 in 65 
Eingriff gebracht werden. 

Erstchtlich ist der erfmdungsgem&B ausgebildete Ka- 
merakranwagen gegenQber bisher bekannten &hnlichen 


AusfQhningen wesemlich verbessert und msbesondere 
bezOgUch der Steliungen seiner Plattform wesemlich 
flexibler und vielseitiger. 

Insofem kann v n emer opumalen Ldsung der ein- 
gangs gesteliten Aufgabe gesprochen werden. 
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ABSTRACT : 

A camera dolly for film or television recording with a truck and 
a boom 

positioned on a standard, that turns about a vertical axis and 
swivels about a 

horizontal axis; to both sides of its swivelling axis the boom 
has at one end a 

platform for the cameraman with a mount for a film or television 
camera, and at 

the other end a counterweight that can be moved along the 
longitudinal axis of 

the boom. On the upper side (2) of the truck (1) there is a 
bogie. (4) , in 

which the standard (3) is mounted so that it can turn about an 
axis (x-x) that 

is perpendicular to the plane (y-y) of the truck (1) . The 
standard (3) is in 

turn mounted in the bogie (4) so that it can swivel about a 
swivelling axle 

that can turn with the latter and is parallel to the plane (y-y) 
of the truck 

(1) . The swivelling axle (5) is connected to the bogie (4) or 
mounted in it, 

and has means (17) for swivelling the standard (3) about the 
swivelling axle 

(5), in the form of a slewing drive. <IMAGE> 
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(54) Camera crane dolly for film or television recording 

A camera dolly for film or television recording with a truck and a boom positioned on a standard, 
that turns about a vertical axis and swivels about a horizontal axis; to both sides of its swiveling 
axis the boom has at one end a platform for the cameraman with a mount for a film or television 
camera, and at the other end a counterweight that can be moved along the longitudinal axis of the 
boom. On the upper side (2) of the truck (1) there is a bogie (4), in which the standard (3) is 
mounted so thai it can turn about an axis {x-x) that is perpendicular to the plane (y-y) of the truck 
( 1 ). The standard (3) is in nun mounted in the bogie (4) so that it can swivel about a swiveling 
axle that can turn with the laner and Is parallel to the plane (y-y) of the truck (1). The swiveling 
axle (5) is connected to the bogie (4) and has means (17) for swiveling the standard (3; about the 
.\wi veUug uAle (S), in Uie funii uT a slewing drive. 
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Claims 

I . Camera crane dolly for film or lelcsviaiuii recording with a truck and a boom positioned on its 
top on a height-extendable standard, that pivots about a vertical axis and swivels about a 
horizontal axis; to both sides of its swiveling axis the boom has at one end a plairunii fur ilie 
cameraman with a mount for a film or television camera, and at the other end a counterweight 
Thar Mn be moved along the longitudinal axis of the boom, characterized in that on the upper side 
(2) of the truck (1) a bogie (4) accommodating the standard (3) pivoubly about an axis (x-x) 
perpendicular to the plane (y-y) nf the tniclc (1) is arranged and the standard (3) is in turn 
mounted in the bogie (4) such that it can swivel about a swiveling axle that can turn with the 
latter and is parallel to the plane (y-y) of the truck (1). and the swiveling axle (5) is ronnpi::ted to 
ilic bogie (4) or mounted therein and means (17) are present for swiveling the standard (3; about 
the swiveling axle (5), in the form of a slewing drive. 

2. Camera emit dolly according to claim 1 , characterized in that the standard (3) has a 
telescoping extendable and/or retractable mast (7) with telescoping elements (8, 9, 10), polygonal 
and preferably rectangular in cross-section, designed with guide elements (13), in the interior of 
which, preferably installed in the central axle, a hydraulic piston/cylinder unit with a plunger (14) 
is arranged. 

3. Camera crane dolly according to claim 1 or 2, characterized in that the mast (7) has at least 
three telescoping elements (8, 9, 10), the lowest (8) of which is moiinred in the swivriing axle. 
(5), and on the uppermost (10) of which a fbrked head (1 1) with the swiveling axle (6) 
accommodating the swiveling boom (12). 

4. Camera crane dolly according to one of claims 1 throu^ 3, characterized in that the swiveling 
axle (6) and the swiveling oxle (S) arc arranged parallel to each other, with the swiveling axle (G) 
between the forked head (1 1) of the mast (7) and the boom (12), and with the swiveling axle (S) 
between the bogie (4) and the mast (7). 
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5. Caiwxsm craiic duUy according to one of claims 1 through 4, characterized in that the guide 
elements (13) working together as guides between two telescoping elemenrs Mch (8/9 or 9/10, 
respectively) are designed as pairs ofj^uide rollers (15) of one element in each case with guide 
rails ( 1 6) of the respective other element. 

6. Camera crane dolly according to one of claims 1 through 5, characterized in that the 
t^ilesroping elements (8, 9, 10) have means (18) for [tr. Note: German grommor crror]mutual 
locking. 

7. Camera crane dolly according to one of claims 1 through 6, characterized in that the mast (7) 
mounted in the swiveling axle (5) has a slewing drive (17), prBfemhly sp.lf-limitingly designed 
couijccieU lu or working kinemaiically with the lowest telescoping element (8). 

8. Camera crane dolly according to one uf tiuiius 1 Uiruugh 7, charuclerized in that the slewing 
dnye (17) is preferably designed as a worm g^ pair or corresponding, for example, to the 
knuckle steering gear of a truck. 

9. Camera crane dolly according to one of claims 1 throu^ 8, characterized in ihat the most (7) ik 
braced in its swiveling plane perpendicular to the swiveling axle (S) on both sides against reset 
elements and these are preferably designed as gas pressure springs. 

10. Camera crane dolly according to one of claims 1 through 9, characterized in rhar the hogie. (4) 
iH a platform (22) erected on a ball bearing turntable (21) and this has a seat or standing area for 
an operator as well as a drive unit (24) to swivel the standard (3) or the mast (7) about the 
vertical axis (x«x). 

1 1 . Camera crane dolly according to one of claims 1 through 10| characterized in that in a prior 
art design of the boom (12) with an outer portion (25) and an inner portion (26) telescopingly 
extensible therefrom, whereby the boom (12) can be lengthened and the platform is articulated on 
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Uic end (34) of ihe Inner ponion (26), the boom has at least two predefined length positions 
fixabie by locking means (28). and the leveling of the platform (27) is rarried out automatically 
by means of a kinematically coukpuhurily parallelogram-shaped articulation arrangement (29) 
with a guide element (30), whereby this has means (33) to adjust and fix the distance between its 
hinge points (31, 32) in accordance with the boom length or is designed iriUsivhaiigeable with a 
guide element (30) appropriate in each case. 

Description 

The invention concerns a camera crane dolly for film or television recording with a truck and a 
boom* extensible as required, poRitinned nn its top on a height-extendable standard, that pivots 
about a verdcal axis and swivels about a horizontal axis; to both sides of its swi veling axis the 
boom has at one end a platform for the cameraman with a mount for a film or television camera, 
and at the otlicr end a counterweigUi dial uui be uiuvcd along the longitudinal axis of the boom. 

From U.S. patent 2,224,901, a truck with a camera for ftlm recording is known, wherein a 
pivotable and swivelable boom attached to the top of the truck is present, on the end of which the 
mount for the movie camera is arranged. 

The prior art camera crane dolly is basically a three-wheeled wheelbarrow for the positioning and 
travel of a camera within a closed filming location during shooting. With it, the cameraman 
j^tands next to the devicft. Nn srafing nApAbiliry is provided, for the operator. Consequently, the 
cameraman cannot merge with the camera into a highly mobile and ready movable man/machine 
working unit, whereas with the object of this application this is particulariy possible. This is, 
however, absolutely esseiuial fur specially exposed shoUf, in particular with outdoor shots, with 
today's elaborate camera guidance during film or television recording. Also, the prior art 
armngemcm docs not permit shots from a high position corresponding to a bird's eye view. 
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In contiasi iljcrclo, Uie British paieni 14 83 483 has a dolly with a camera for filming, which has 
a platform for the cameraman. In this prior art arrangement, an \nteiffc''^fe4 piston/cylinder unit ik 
provided to extend two elemcuU uf ihe bourn guided telescopingly in each other 1 his boom is 
hinged in a three hinge arrangement such that it is neither pivotable about a vertical axis nor 
gwivelable about a horizontal axis. Consequently, to swivel the caiiiet a, itie movable mount must 
be moved around manually. 

Dunng such movement, however, a camera setting or a fluid image position change is not 
possible as result of the vibrations occurring. The cameraman can be raised only a maximum of 
about a meter as a result ot the limited mobility of the prior art arrangement. 

Even this prior an camera dolly Is, because of its design, suitable only to enable very narrowly 
limited camera positions for indoor shots, in which a fluid camera panning or a quick position 
change is not intended. 

The object of the invemion is to provide, with preferably simple means, a camera crane dolly for 
film or television filming with a truck of the type mentioned in the introduction, which can be 
moved quickly and without problems to die location of its use and there enables capturing ahobi 
from very different positions, whereby in particular such a kinematic design is required by which 
the c^mexRman can be raised or lowered with the camera in a linear, vertical direction of 
movement and also, as the case may be, even simultaneously, pivoted around a vertical axis, and, 
in particular, with a pivot radius which is variflhiy adjiisfahlA during pivoting. The essential 
leveling control of the platform must occur automatically and independently of the 
afoi^mentioncd adjustments of the boom with particularly simple and especially vibration-free 
and noise-free means, and, Hually, Uic pus^ibiliiy must exist of guiding the cameraman and the 
camera together in a horizontal direction of movement without moving the truck. 

The object is accomplished with a camera crane dolly of the type mentioned in the introduction 
with the design according to the invention in that on the upper side of the trucki a bogie 
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accommodating the standard pivotably about an axis perpendicular to the plane of the truck h 
arranged and the standard is in turn mounted in the bogie $nch th^r it can swivel about a 
.swiveling axle iliai can lunt with the latter and is parallel to the plane of the truck, and the 
swiveling axle is connected to the bogie or mounted dierein« and means are pre.<ent for ^wiveling 
the standard [about] the swiveling axle, hi lite fuiiii uf a slewing drive. 

By means of the arrangement of a bogie accommodating the standard pivotably, a; very coiUpaiL'l 
and, very advantageously, very reliable pivot mounting of the standard and boom is obtained. 
Moreover, by placement of the pivot bearing on the plane immediately above the truck, the 
possibility is provided of mounting the standard itself in the bogie in a swiveling plane 
perpendinnlAr to the. swiveling axle. 

Whereas with prior art camera crane dollies with a boom swivelable about a horiTonfal axis on « 
^laiidanl wltli a movable venical position of the standard, the cameraman was moved with the 
camera with the swiveling of the boom on a circular path, now, with a combination of the swivel 
motion of the boom and of the standard bearing die boom, a Uneai-vciiical adjusiincnl of liie 
platform can occur. Moreover, with a combined movement by swiveling of the standard, on die 
one hand, and of the boom, on the other, a linear motion of the platform can be made in the 
horizonta] direction. In between, all conceivable combinations of movements, including pivoting 
about the vertical axis, are possible. 

Onp. ftmbortimftnt veiy advantage4>u8ly provides that the standard has a telescopingly extensible 
and/or retractable mast with telescoping elements designed with a polygonal, ^d preferably a 
rectangular cross-section, in the interior of which, preferably in the central axle, a hydraulic 
piston/cylinder unit with a plunger is arranged. 

By means of the telescopingly extending mast with rcciangular telescoping clcineiiLb guided in 
guide elements, the bending forces acting in the standard in an angular position in the manner of 
a telescopic boom crane ore absorbed without damage, in fact with known, very simple means. 
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Very advantageously, ihe mast has at least three telescoping elements, of which the lowest is 
mounted in the swivel axle, and on the iippftrraost of which a forked head with which th 
»wiveling axle accommodating the swiveling movement of the boom is arranged. 

Moreover, very advantageously, the swiveling axle between Uie forked head Of the mast and the 
boom and the swiveling axle between the bogie and the mast are arranged parallel to each other. 
With the swiveling of the standard or of the mast, as well as with an uncliajiged incliuaiiun of the 
boom, there are relative movements thereof in a plane perpendicular to the two axles. 

An advantageous embodiment further provides that the guide elements working together as 
gniHps between two re<;pex:t}ve telescoping elements are designed as pairs of guide rollers of one 
element each with the guide rails of the respective other element This yields compact, simple, 
effective guidance with the use of known means. 

Provision is further made, for immobilization at different heights, that the telescoping elements 
have means for mutual lockings In tlie simplest case, Uiesc can be uuUcr piiifii Qml are insened 
through appropriate holes provided in the telescoping elements. Such a cotter pin locking is 
extremely uncomplicated, effective, and, above all, secure. 

An advanUgeous embodiment ftarther provides that the mast mounted in the swiveling oxlc has a 
slewing drive, preferably selMimitingly designed, connected to or woriking kinematically with 
the lowest telescoping element. 

In practice, a worm gear pair or a drive corresponding, for example, to the knuckle-steering gear 
of a truck has proven itself, especially because of the associated particularly simple and reliable 
design, which results from the self-limiting action of such a gear arrangement. 
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A highly advantageous embodimeni further provides that the mast is braced in its swiveling 
plane perpendicular to the swiveling axle on both sides against reser elements ;ind these are 
preferably designed as gas ptx;5&»ure springs. 

By means of this embodiment, a reset force is applied against llic inuineni of the mast which 
increases with the swivel inclination, which results, with such a design of the spring 
characteristic, in equilibrium of the forces in virtually oil swivel positions. 

An embodiment further advantageously provides that the bogie is a platform erected on a ball 
bearing turntable and this has a 5;eat or standing arna fnr an npejt^tor as well as a drive unit to 
swivel the standard or the mast about the vertical axis. Since noiselessness in the operation of the 
camera crane dolly is an absolute requirement, such a pivot drive may. for example, in the 
simplest case, be a rubber rrielioii drive or mariuaj operation. However, this does not rule out the 
use of other known means such as a hydraulic or low-noise electric drive. 

A further advantageous design of the camera crane dolly, whereby this has a prior art design of 
the boom with an outer portion and an inner portion telescopingly extensible therefrom, whereby 
the boom can be lengthened and bears the platform on the end of the inner portion, provides that 
the boom has at least two predefined length positions fixable by locking means, and the leveling 
ot the platform is carried out automatically by means of a kinematically compulsorily 
parallelogram-shaped articulation Arrangement wifh a giiiHft dipnuoit, whereby this has means to 
adjust and fix the distance between its hinge points in accordance with the boom length or is 
desi j;ned interchangeable with a guide element appropriate in eadb case. 

Accordingly, with the predefined set lengths of the boom positions fixable by locking means and 
appropriotely adapted adjustable or exchangeable lengths of the guide clement or its hinge points, 
the retention of the extremely uncomplicated and reliable parallelogram articulation arrangement 
for leveling of the platform of the prior art, proven in practice, is retained. 
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The invention is depicted in schematic drawings in a preferred embodiment, whereby further 
advantageous details of the invention are discernible from the drawings 

The drawings depict in detail: 

Fig. I a side view of a camera crane dolly, 

Htg. 2 a top view of the crane dolly, with the boom removed, 

Fig. 3 a purely schematic depiction of a movement sequence, whereby the platform is moved up 
and down vertically. 

Fig. 4 a likewise purely schematic depiction of a movement sequence of the platform in a 
plurality of horizontally assumablc positions, 

Fig. 5a and 5b the boom of the camera crane dolly in two fixable predefined longitudinal 
positions as well as the associated leveling device of the platform with a parallelogram 
articulation arrangement in purely schematio views. 

Thp. rjimera cxanc dolly for film or television filming depicted in Fig. 1 ha« a truck 1 and a boom 
positioned on its top on a height-extendable standard 3, that pivots about a vertical axis x-x and 
swivels about a horizontal axis fi. This is designnH in rhe. example depicted, in particular 
according to Fig. 5a and 5b with an outer ponion 25 and an inner portion 26 telescopingly 
extensible therefix)m, whereby the boom is extensible. The platform 27 is articulated on the end 
34 of the inner portion 26. On Uie opposite end 35, ilic boom 12 is balanced by a longlmdlnally 
movable counterwei^t 36. For its movement, a screw drive 37 with a crank 38 can be provided 
for purely manual operation. 
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In a design cbsciitial to the invention, the camera crane doJly has on the upper side 2 of the truck 
I a bogie 4 accommodating the standard 3 pivotably about an axis x-x perpendicular to the plane 
y-y of the truck 1 . 

Further, in a design essential to tho invention, the standard 3 is in turn iiiuualcd in the bogle 4 
such that it cah svdvel about a swiveling axle that can turn with the latter and is parallel to the 
plane y^^y of the truck t . The swiveling axle S is in turn connected to the bogie 4 or mounted 
therem. And finally, the swivelable standard 3 has means 17 to swivel about the swiveling axle 5 
in the form of a &le\iang drive. 

As IS discernible from Fig. 1 and 2 together, the standard 3 has a telescopmgly extensible and 
retractable mast 7 with telescoping elements 8, 9, 10 designed with guide elements 13 with a 
polygonal, and preferably rectangulm ccusts-seciiun. In iui interior, preferably In the central axle, 
there is a hydraulic piston/cylinder unit with a plunger 14, This forms the piston drive for the 
telescoping mast 7. This corresponds, as is discernible from Fig. 1 and 2, in its basic 
configuration to the telescoping mast of a mobile crane according to the prior art. It has at least 
chre« telescoping elements 8, 9, 10, the lowest 8 of which is mounted in the swiveling axle S; on 
the uppermost 10 is arranged a forked bead 1 1 with the swiveling axle 6 pivotably 
accommodating rhe boom 12. The swiveling axle 6 in the forked head 1 1 and swiveling axle 5 in 
Che bogie are arranged parallel to each other. With the mast 7, the guide elements 13 working 
together between two respective tele^^coping Alftments 8/9 and 9/10 as guides are designed with a 
pairing of guide rollers 15 each of one element with guide rails 16 of the respective other 
element. Moreover, the telescoping elements 8, 9, 10 have« as is depicted purely schematically in 
Fig. Sa and 5b, means 18 for mutual lucking. Tliese are designed in the simplest case as locking 
pin.s and can be inserted through corresponding holes in the individual elements 8, 9, 10. Such 
locking is both extremely simple and extremely secure. 
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The (riusil 7 mounted in the swiveUng axle 5 has, as depicted in Fig. 1 and 2, a slewing drive 17 
designed linked with the lowest telescoping element and preferahly working kinematically with 
it, preferably self-Hmitingly. Tliis can be designed as a wora) gear pair or corresponding, for 
example, to a knuckle-t^teering gear of a truck and can be operable by means of a hand wheel. Of 
course, a motor drive can also be provided for this. 

Momover, in a design essential to the invention, the mast 7 is braced against reset elements 19, 
20 on both sides in its swiveling plane peipendicular to the swiveling axle 5, and these are 
preferahly designed as g;i5 pressure springs. Thus, the mast 7 is braced with relief against gravity 
in any inclined position. 

Mutcuvcr, the bogie 4 has, In a design essential to the invention, a plattbrm 22 erected on a ball 
bearing turntable 21 . This is radially extended toward one side 39 and has there a Keat or sranriing 
area 23 for an operator as well a$> a drive uiiii 24 to swivel the standard 3 or the mast 7 about the 
vertical axis x-x. The truck 1 has, moreover, for example, a double axle arrangement 40 very 
advantageous for its shunting and has locking shafts 41 on its outer ends. 

As already mentioned^ the camera crane dolly designed according to the invention is cepablc, as a 
result of the possibility of an inclination of the mast 7 relative to the vertical plane x-x, of 
adjusting the platform 27 according to the schematic depiction in Fig. 3, for example, in a purply 
venical direction of movement according to the arrow 42. On the other hand, it is possible, 
likewise ias a result of the tilts of the mant 7, depicted purely schematically in Fig. A with dot-dash 
lificb, wiUi simultaneous height correction, to move the platform 27 in a honzontal plane 
according to the arrow 43. This is indicated in Fig. 3 and 4 purely schematically with the 
positions A, B, C. However, al Uie same time it is also possible to pivot the boom 12 about the 
vertical axis x-x, according to the curved arrow 44. 

Also, with a very advantageous design essential to the invention, provision is made that with a 
prior art design of the boom 12 with an outer portion 25 and an inner portion 26 telescopically 
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extensible therefrom, whereby the boom 12 is extensible and the platform 27 is articulated on the 
end 34 of the inner portion 2fi, rhe boom as at least two predefined length s ttings fixabl by 
lucking means 28. These positions are depicted purely schematically in Fig. Sa and 5b. Again in 
this case, the locking means 28 can be designed as simple cotter pin.^. With this Arrangement, 
provision is made that the leveling uf Uie plairurm is undertaken automatically by means of a 
kinematically compulsorily parallelogram-shaped articulated arrangement 29 with a guide 
element 30, whereby it has means 33 for the adjustment and TiAiug uf Uie distance between its 
hinge points 31 and 32 according to the boom length or. is designed interchangeable with a 
re.s;pective suitable guide element 30. 

However, ir is also possible to provide two hinge points 32, 32' at a specified position at a 
different distance from the hinge pomis 31. which alternatively are brought into engagement with 
an appropriate length setting of the boom 1 2 in activa connection with the hinges provided for 
this on tile cxlcuded forked head 11. 

Obviously, the cannera crane dolly designed according to the invention is substantially improved 
compared to prior art similar designs and is substantially more flexible and more versatile, in 
particular with regard to the positions of its platform. 

Thus, it is possible to speak of an optimum solution to the problem posed in the introduction. 
-Blank Page- 
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